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Abstrak

Perkembangan kontrol akses masuk kendaraan menjadi sistem parkir otomatis yang
terintegrasi dengan data sebagai bagian dari keamanan sistem. Teknologi Radio
Frequency Identification (RFID) merupakan salah satu teknologi yang dapat diterapkan
untuk mengatasi permasalahan tersebut. RFID adalah sistem identifikasi otomatis yang
menggunakan gelombang radio untuk membaca dan menulis informasi dari tag RFID
yang dipasang pada kendaraan. Dengan menerapkan sistem RFID, kendaraan yang
terdaftar dapat dikenali secara otomatis oleh sistem saat memasuki atau meninggalkan
area parkir. Politeknik Negeri Manado memiliki area parkir motor mahasiswa di lokasi
gedung pusat, dimana kondisi parkir tidak memiliki akses masuk, Sehingga dalam
pengabdian ini RFID digunakan sebagai ID bagi mahasiswa sebagai penggunan parkir
yang menggantikan kartu parkir manual Aplikasi mobile yang dikembangkan
memungkinkan pengguna untuk mengakses area parkir dengan menggunakan tag RFID
yang terhubung dengan aplikasi. Fitur utama aplikasi mencakup pendaftaran dan
pengelolaan tag RFID, pemantauan status ruang parkir secara real-time, serta sistem
notifikasi untuk pengingat dan informasi terkait parkir. Integrasi dengan sistem palang
parkir RFID memungkinkan akses otomatis dan pengendalian yang lebih baik, serta
memudahkan pengelolaan dan monitoring oleh pihak kampus. Pengembangan dan
implementasi aplikasi mobile berbasis RFID di Politeknik Negeri Manado dapat
meningkatkan efisiensi pengelolaan parkir dengan memberikan solusi yang modern dan
terintegrasi. Aplikasi ini tidak hanya mempermudah akses parkir bagi pengguna, tetapi
juga memberikan alat yang efektif bagi pengelola untuk memantau dan mengatur sistem
parkir secara real-time.

Kata Kunci : Sistem Palang Parkir, RFID, Politeknik Negeri Manado, Teknologi
Parkir, Pengelolaan Parkir, Integrasi Sistem

1. PENDAHULUAN parkir  kendaraan  yaitu  identitas
Kebutuhan kendaraan bermotor menjadi pengguna kendaraan saat masuk lokasi

bagian penting untuk sarana transportasi
bagi mahasiswa yang datang ke kampus.
Hampir 70% (data sementara) dari
jumlah mahasiswa di politeknik negeri
manado dari 6 jurusan membawa
kendaraan yaitu motor berbahan bakar
bensin. Pihak kampus menyediakan
parkiran motor di area gedung pusat
namun mengalami kendala para proteksi

parkir karena banyak kehilangan Helem
(Pelindung kepala), dan motor.

Solusi yang di tawarkan adalah palang
parkir yang mendeteksi pengguna
kendaraan saat masuk lokasi parkir. ID
pengguna menggunakan kartu
mahasiswa.



Gambar 1. Kondisi parer tr di
lapangan Gedung pusat

Kebutuhan akan lahan parkir
kendaraan bermotor bagi mahasiswa
sangat dibutuhkan seiring bertambahnya
jumlah  mahasiswa. Palang parkir
sebagai Akses masuk di lokasi parkiran
menjadi solusi utama untuk mendata
pengguna parkiran. Tujuan Pengabdian
ini akan merancang system palang
parkir dengan menggunakan kartu
mahasiswa  sebagai akses masuk
parkiran. Mikrokontroler ISP32 adalah
teknologi yang digunakan pada palang
parkir dengan ditambahkan perangkat
sensor RFID mendeteksi data kartu
pengguna parkiran. Penggunaan
teknologi Ponsel cerdas menambah
keunggulan perangkat dengan menu
registrasi yang merupakan akun di
setiap pengguna lahan parkir. [3].
Sistem palang parkir menggunakan
akses kartu terbagi dalam palang parkir
menggunakan kartu dengan sensor
RFID dan manual remote yang
digunakan untuk proses perawatan
sistem. Palang parkir sensior RFID
dapat mendeteksi kartu magnetik
kemudian  mengirim  sinyal ke
mikrokontroler ~dan  menggerakkan
motor palang.

Output dari sistem palang parkir
ini adalah untuk mendeteksi pengguna
parkiran kendaraan, memperoteksi yang
bukan pengguna parkiran sehingga
keamanan kendaraan dapat terjaga.

2. METODE PENELITIAN

Sistem otomatisasi palang parkir
kendaraan bermotor bagi mahasiswa
politeknik negeri manado sebagai solusi
yang ditawarkan untuk mengatasi
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permasalahan mitra. Adapun tahapan

pelaksanaan sebagai berikut;

1. Perancangan system, adalah bagian
utama untuk menjelaskan alur kerja
proses system baik hardware
maupun software.

MIKROKONTROLLER
ESP32

Gambar. 1 Gambar Diagram Blok
Sistem Palang Parkir
Blok Input (Blok Biru)

Pada bagian blok input terdapat
dua bagian, yaitu catu daya dan
modul sensor scanner rfid rc522
dengan penjelasan:

a. Catu daya memberikan /nput
aliran listrik ke dalam sistem
scanner akses masuk palang
parkir dimana perangkat
yang ada ialah
mikrokontroler esp32 dan
modul sensor scanner rfid
re522.

b. Sensor scanner rfid rc522
mengirim data wuid ke
mikrokontroler esp32 untuk
diproses menjadi
output/hasil proses.

Blok Procces (Blok Hijau)

Pada  blok proses yakni
mikrokontroller esp32, dimana input
(masukan) dari catu daya dan sensor
scanner rfid rc522 di proses untuk
kemudian menjadi output (hasil)
proses yang diinginkan.

Blok Output (Blok Merah)

Blok output (keluaran)
menampilkan hasil dari proses
pengolahan masukan dalam blok
proses, dimana terdapat dua blok
output (keluaran) yakni:

a. Aplikasi mobile dsp
menampilkan uid dari kartu
rfid yang berhasil di pindai.

b. Motor dc palang parkir
merespon membuka ruang
masuk area parkiran.




2. Diagram Alur Sistem

Diagram alur (Flowchart) adalah
diagram visual yang menjelaskan
alur dari suatu proses, dimana
penguraian proses dengan flowchart
menggunakan symbol-simbol
tertentu sebagai pendefinisi
langkah-langkah pada proses yang
akan dilakukan dari awal, jalannya
suatu proses, higga selesai. Adapun
alur proses dari penggunaan sistem
scanner untuk akses masuk palang
parkir ini  dapat dilihat pada
flowchart berikut:

MENUNGGU
TERKONEKS| DENGAN
INTERNET HOTSPOT

KONEKSI
BERHASIL?

YA |
MEMINDAI
KARTU UID

UID TERPINDAI?

TIDAK

MENGIRIM SINYAL KE
RELAY MOTOR DC
PALANG PARKIR

UPDATE UID KE
DATASHEET APLIKASI
MOBILE DSP

UID BERHASIL
DI UPDATE?

Gambar 3. Gambar Diagram
Alur  (Flowchart)  Sistem
Scanner Akses Masuk Palang
Parkir Mahasiswa
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3. Perancangan perangkat keras
Perangkat keras yang digunakan
dalam system parkiran di tunjukan
pada gambar 4.

Gambar 2. Gambar Skema Prancangan
Alat

4. Perancangan Perangkat Lunak
Perancangan program pada
mikrokontroler ~ dibuat  dengan
menggunakan softwere (aplikasi)
Arduino ide, dimana coding (sketch)
diambil dari /ibrary mikrokontroller
esp32, dan modul sensor scanner
rfid rc522. Berikut penjelasan
tentang perancangan program untuk
mikrokontroller:

esp32

Gambar 3. Gambar Pemrograman
Mikrokontroler Bagian Deklarasi
Library Dan Variabel Global

3. HASIL DAN PEMBAHASAN

Pelaksanan mulai dari perancangan
sampai pada pembuatan system palang
parkir di lakukan di kampus politeknik
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negeri manado dan di implementasikan Gambar 9. Pemasangan Sensor
di pintu masuk lapangan gedung pusat.
1. Hasil pembuatan perangkat keras

sebagai berikut;

,,,,,,,,

‘ﬁ ‘ f :':. ,“‘
Gambar 6. Gambar Pemasangan

Mikrokontroller ESP32 Gambar 10. Pemasangan kontrol palang

Gambar. 11. Area pemasangan palang
parkir

2. Pengujian sistem ;

Sensor scanner rfid rc522 berperan
sebagai scanner (pemindai) wuid yang
ada didalam kartu rfid mahasiswa.
Dalam hal ini dapat dinilai berhasil
apabila wuid telah terunggah pada
datasheet aplikasi mobile dsp ataupun
ketika relay berhasil mengirim respon
ke motor dc palang parkir seperti pada
gambar berikut:

4 PRO

Gambar 8. Pemasangan Adapt 5V
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Gambar 15. Pengguna masuk area
parkir

4. PENUTUP

Dari hasil pengujian sistem scanner

akses masuk untuk kebutuhan

palang parkir mahasiswa,
memperoleh kesimpulan bahwa:

1. Hasil dari pengujian pemindaian
registrasi kartu rfid berhasil
dengan jarak waktu pemindaian
yang berbeda berdasarkan jenis
kartu rfid yang digunakan.

2. Hasil dari pengujian jarak
respon kartu rfid dengan sensor
scanner rfid menemukan jarak
untuk melakukan pemindaian

Gambar 13. Pengguna masuk area lliirtu fid. Kart.u rfid " dengan
arkir dengan penempelkan kartu alitas HF (High Frequeng’y )
p ganp P dapat melakukan pemindaian
lebih baik pada sensor dari jarak
terdekat Sinch dan jarak terjauh
1.5cm. Dan untuk kartu rfid
kualitas LF (Low Frequency)
dari jarak dekat JSinch jarak
terjauh /cm.

FEFINDALLH KARTU RFID BAKISEWA
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